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BEVEZETES

Az egyre elérhetObbé vald drontechnologia lehetdséget ad valtozatos
feladatkorok automatizalasara.

A cél egy olyan, dronon (specifikusan kvadkopteren) alapuld rendszer
megvalOsitasa, ami akar tobb elterd vilagitastechnikai méres automatizalt
elvegzésere alkalmas.

Kialakitasuk egyik vezet0 szempontja a vonatkozo szabvanyok
figyelembevetele:

*CIE 121 (1996): fotométerek, goniofotométerek
*EN 13032-1 (2004): fényforrasok mérése

*EN 12464-1 (2002): beltéri vilagitas

*EN 13032-3 (2007): uttestek vilagitasa



KVADKOPTEREK

« Taviranyithatd és autonom
rendszerek

* Repiilési idd: 10 - 90 perc

* Sajat tomegiik ~15%-anak
megfelel0 rakomany
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AUTOMATIZALHATO MERESEK 1.

Kijelolt teriilet megvilagitasanak feltérkepezese:

* Gyors, automatizalt megoldas kézi méres kivaltasara
« Alkalmazhato nehezen hozzatérhetd helyeken is
» Tervezeés segitésére, vagy ellendrzesre
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AUTOMATIZALHATO MERESEK I1.

Egyetlen fényforras iranykarakterisztikajanak vizsgalata:

* Vizsgalat a rendeltetési helyen
* Az eredmény tartalmazza az egyedi beépités hatasat
* Nehezen hozzaférhetd tertileteken is alkalmazhato
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SZENZOR KONFIGURACIOK
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MERORENDSZER PROTOTIPUS
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TESZTMERESEK 1.

Természetes fény
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TESZTMERESEK I1.

Méréseredmény (balra) 6sszehasonlitdsa a referenciaval (jobbra):
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* Feliilet illesztése 3-adfoku interpolacioval
* Areferencia feliilet ijramintavételezése a dron mérési pontjain
« A két adatsor kozott (Pearson-féle) korrelacié szamithato: 93,92%
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TESZTMERESEK III.

Szlrés (k =5, 15, 30 szomszéd atlaga):

E(lx)

140 160 180

100

80 —

60

Vizsgalt Korrelacid
szomszédok (k) Atlag Median Ritkitas
5 0,9535 0,9498 0,9583
15 0,9701 0,9572 0,9660
30 0,9743 0,9621 0,9692
50 0,9762 0,9704 0,9710
100 0,9551 0,9566 0,9154
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OSSZEFOGLALAS

A tesztmérés korrelacioja a
referencidval magas, a kettd adatsor
eltérése kalibracids kiilonbségekbdl
és pozicionaldsi hibakbdl adodik.

A rendszer tehat alkalmas
megtelel0 pontossagi megvilagitas
mereésre.

Kiiltéri miikodés és fényforrasok
célzott mérésere iranyulo eljarasok
tejlesztese folyamatban van.
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